RFTC-150/G | Reguldtor teploty

RFIC-150/G

4|

Bezdratovy regulator RFTC-150/G méfi teplotu prostoru vestavénym
senzorem. Na zakladé nastaveného programu posila povel spinacimu
prvku RFSA-166M pro ovladani fancoilu.

Moznost nastaveni automatického nebo manualniho rezimu.

Rozsah mérené teploty 0az 55 °C.

Podsviceny LCD displej zobrazuje aktuélni a nastavenou teplotu, stav
| sepnuti (ON/OFF), stav baterie, den v tydnu, aktudlni cas.

Napajeni regulatoru - baterie - 2 x AAA 1.5V, Zivotnost cca 1 rok.

Diky ploché zadni strané pfistroje jej muazete umistit kdekoliv
R v prostoru.

Prvky podporuji komunikaci s detektory RF.

Dosah 100 m (volné prostranstvi), v pfipadé nedostate¢ného signélu
mezi ovlada¢em a prvkem pouzijte opakovac signdlu RFRP-20 nebo
prvky s protokolem RFIO2, které tuto funkci podporuji.

» Komunikace s obousmérnym protokolem RFIO.

Technické parametry RFTC-150/G - Barevné kombinace teplotniho prvku v designu rdmeckl LOGUS*®
' (plast, sklo, dfevo, kov, kdmen).

Napdjeci napéti: 2x 1.5V baterie AAA

Zivotnost baterie: az 1 rok

Korekce teploty: 2 tlacitka v/ A Zapojeni

Teplotni offset: +5°C

Displej: LCD, znakovy

Podsviceni: aktivni 10 s po stisku o

Indikace pfenosu/funkce: symboly g;sooc

Vstup pro méreni teploty: 1x interni ¢idlo KR = /\+v

Rozsah a pfesnost méreni &

teploty: 0 az+55°C;0.3°Czrozsahu &

Ovladani N RFTC-150/G

Komunika¢ni protokol:
Frekvence:

Funkce repeater:
ZpUsob prenosu signalu:
Dosah:

Minimalni vzdalenost

ovladani:

RFIO
866-922 MHz (vice na str. 80)

ne

RFSA-166M

obousmérné adresovana zprava =

00

na volném prostranstvi az 100 m

000000

0]

20mm

Dalsi udaje

Max. pocet ovlad. prvka
RFSA-166M:

Program:

Pracovni teplota:
Pracovni poloha:
Upevnéni:

Kryti:

Stupen znecisténi:
Rozméry

- plast:

- kov, sklo, dievo, zula:
Hmotnost:

Souvisejici normy:

1
tydenni
0az+55°C

na sténu

njT

lepenim/$roubovanim
1P30
2

Fan coil

85x85x20 mm
94 x 94 x 20 mm
66 g (bez baterii)
EN 60669, EN 300 220, EN 301 489 smérnice RTTE,
NV¢. 426/2000Sb (smérnice 1999/ES)
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